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Intelligentes Radar mit 3D -Untergrundmodell

«ōŜǊ ǳƴǎΧ

Á Wir nutzen unsere langjährige Praxis, um wechselnde Aufgaben und
Anforderungen für unsere tägliche Arbeit mit eigenen Forschungs- und
Entwicklungsprojekten ς neuen Ideen, Geräten und Verfahren ς
Impulsefür die Vermessungsowiedarüberhinauszusetzen.

Á Das Ingenieur- und Vermessungsbüro Uwe Krausewurde im Jahr 1986 
gegründetund seit 1996 als ÖbVermIng  im Land Brandenburg.

Á Neben der Liegenschaftsvermessung 
kann sich ein breites und vielfältiges 
Aufgabenfelderöffnen.
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Intelligentes Radar mit 3D -Untergrundmodell

Unsere Entwicklungen ... 

ωInstrumentengewindeadapter1990

ωBeleuchtetes Prisma für 
Totalstationen (CST)

1992

ωLaser-Diopter für Theodolite1993

ωBerührungsloses 
Aufnahmeverfahren zur Ermittlung 
von Oberflächen und Volumen

1994

ωPhotogrammetrisches 2D 
Aufnahme und Auswertesystem für 
Fassadenaufnahmen

1996

ωBergehilfe für tiefstehende 
Grenzsteine

2000

ωPKW-Dachreling-Adapter für GPS-RTK-
Messungen

2001

ωTastsonde zum Auffinden von 
verborgenen Grenzsteinen und 
Untervermarkungen

2002

ωPräzisions-Prismen-Aufnahme zur 
zentrischen Positionsbestimmung und 
Lotrechtstellung (BAM)

2004

ωPräzisionsmessverfahren zur 
Beweissicherung von Lage- und 
Höhenveränderungen von Bahngleisen

2005

ωVerortung von Panoramafotos mittels 
GPS

2006
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Intelligentes Radar mit 3D -Untergrundmodell

Unsere Motivation... 

Á αbƛŎƘǘ ƧŜŘŜǊgefundene Stein in der Feldlageist ein Grund zum feiern, aber 
ǸōŜǊƘŀǳǇǘ ŜƛƴŜƴ Ȋǳ ŦƛƴŘŜƴ ƳŀƴŎƘƳŀƭ ǎŎƘƻƴ Χά (Außendienst)

ωDie Liegenschaftskarte gerade in Feldlagen und häufig an 
Flurgrenzen nicht selten keine ausreichende Genauigkeit zum 
αŜƛƴŦŀŎƘŜƴ !ǳŦǎǳŎƘŜƴ ƴŀŎƘ YŀǊǘŜά ōƛŜǘŜǘ (Schnelle Digitalisierung 
mit Fokus Berechnung)

ωUnterlagen nicht mehr vollständig vorhanden sind (z.B. 
Brandkataster)

ωUnterlagen von teilweise zweifelhafter Qualität existieren (häufig 
bei Rissen aus Bodenreformzeiten)

ωGrenzmarkierungen in der Feldlageoftmals fehlen (Entfernen der 
Tagesmarke zu LPG-Zeiten)

Gerade Liegenschaftsvermessungen in der Feldlagestellen sich immer 
wieder schwierig oder zumindest sehrȊŜƛǘŀǳŦǿŅƴŘƛƎ ŘŀǊΣ ǿŜƛƭΧ
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Unsere Motivation... 

Á Auch nach intensivem Auswerten vonLiegenschaftskarte, Orthophoto, 
Feldrissusw. bleibt häufigƴƻŎƘ ŜƛƴŜ αƎŜǿƛǎǎŜά wŜǎǘǳƴǎƛŎƘŜǊƘŜƛǘΧ

Ein weitere sonniger Tag·Χ

Á Der Truppführersagt: αWenn die 
Steine noch da sind, dann liegen sie 
mit an Sicherheit grenzender
Wahrscheinlichkeit innerhalb der 
aŀǊƪƛŜǊǳƴƎŜƴΧά
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