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Intelligentes Radar mit 3D -Untergrundmodell
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. Uber uns

. Motivation und . ) . _
Ziel A Daslngenieur und Vermessungsbiro Uwe Krauseairde im Jahr 1986

" Modell und gegrindetund seit 1996 als ObVerming im Land Brandenburg.

Anwendung

. Simulation,
Messung,
Modell

Ingenieurtechnische

Tatigkelten Gutachterliche Tatigkeiten

A Neben der Liegenschaftsvermessung
kann sich ein breites undelfaltiges Hoheitliche Tatigkeiten
Aufgabenfelderoffnen.

. Aus dem Projekt

. Ausblick

Forschung und
Entwicklung

Ausbildung

A Wir nutzen unsere langjahrige Praxis um wechselnde Aufgaben und
Anforderungen flr unsere tagliche Arbeit mit eigenen Forschungs und
Entwicklungsprojekten ¢ neuen Ideen, Geraten und Verfahren ¢
Impulsefir die Vermessungsowiedartiberhinauszusetzen
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Unsere Entwicklungen ...

. Uber uns
N N
 Motivation und «PKWDachrelingAdapter fiir GPRTK
i 1990 ainstrumentengewindeadapter
Ziel 9 P 2001 Messungen
. Modell und — o
Anwendung ( \
_ _ 1992 uBeleuchtetes Prisma flr uYastsonde zum Auffinden von
. Simulation, Totalstationen (CST) 2002 verborgenen Grenzsteinen und
Messung, Untervermarkungen
Modell ( ) b 4
SR
. Aus dem Projekt 1993 ulLaserDiopter fir Theodolite
: uPrazisionPrismenAufnahme zur
. Ausblick - 2004 zentrischen Positionsbestimmung und
. Lotrechtstellung (BAM)
uBeruhrungsloses
1994 Aufnahmeverfahren zur Ermittlung
von Oberflachen und Volumen —
—
( ) : uPrazisionsmessverfahren zur
uPhotogrammetrisches 2D 2005 Beweissicherung von Lagend
1996 Aufnahme und Auswertesystem fur Hoéhenverénderungen von Bahngleisen
Fassadenaufnahmen
— /ﬁ—'
uBergehilfe fur tiefstehende w/erortung von Panoramafotos mittels
AN Grenzsteine e GPS
- J
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Intelligentes Radar mit 3D -Untergrundmodell

Unsere Motivation...

. Uber uns

. Motivation und A ab A OK gefuaderie Steih in defeldlagest ein Grund zum feiern, aber
Ziel NOoSNKLF dzLJi SAY Sy 1 dz Teshde®Y YI Y OKY f
. Modell und
Anwendung

Gerade Llegenschaftsvermessungen in Fetddlagestellen sich immer

. Simulation, hwi Ul 2 RA3 RI NX
Messung, . . . -
Modell wDie Liegenschaftskarte gerade in Feldlagen und haufig an
AUS dern Proi Flurgrenzen nicht selten keine ausreichende Genauigkeit zum
: jekt A < & NSRS 2 ‘A
. aSAY Tl OKSY ! dz¥ a dzO(&chbndlle Digltal@i&ungY I NI S &
. Ausblick mit Fokus Berechnung)

wUnterlagen nicht mehr vollstandig vorhanden s{adb.
Brandkataster)

wUnterlagen von teilweise zweifelhafter Qualitat existiefraufig
bei Rissen aus Bodenreformzeiten)

wGrenzmarkierungen in défeldlageoftmals fehlen(Entfernen der
Tagesmarke zu LPZiten)
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Unsere Motivation...
" Motivation und A Auch nachntensivem Auswerten vohiegenschaftskarteQrthophoto,
Ziel Feldrissusw. bleibt haufig/ 2 OK SAYyS o3dS¢gArA&aaSa wSa

. Modell und
Anwendung

. Uber uns

. Simulation,
Messung,
Modell

. Aus dem Projekt ] ) ]
Ein weltere sonniger Tag X

. Ausblick ) _
A DerTruppfihrersagt oWwenn die

Steine noch da sind, dariegen sie
mit an Sicherheit grenzender
Wahrscheinlichkeit innerhalb der
al NJ ASNHzy3ISyXa
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